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11-12 ; 23-24 : cont.Auxiliars
Aprofiten per realitzar maniobres de control ,senyalitzacio.

|

Lnid Europea

A1l A2 bobinatge inductor ;

en fer pasar un CC per la bobina
A1A2 el nucli magnétic atreu
I’armadura 1 els contactes
associats .

1-2 ; 3-4 ; 5-6 : cont.Poténcia
.Son els encarrregats d’establir o
interrompre el circ.de potencia.

La maniobra ( obertura ) ha de ser
brusca , a més disposen d’una
cambra apagaguspirres per evitar
I’establiment d’un arc voltaic
entre els contactes fixes 1 mobils

Avantges : - permeten interrompre corrents monofasis o trifasics elevats
- permeten controlar el circuit amb una tensio baixa de seguretat, 24 V¢
- permeten controlar els dispositius de poténcia amb conductors de poca
seccid 1 llavors disposar de diferents punts de control sense importar
massa la distancia

Térmic Diferencial

Protegeix el circuit de sobrecarregues i curtcircuits i les
detecta per mitja d’un dispositiu térmic ,bimetall (lamina
amb dos metalls de diferent coef.dilataci6 ) que en escalfar-
se provoca un corbament en el sentit del metall amb menys
coef.de dilatacid Si passa un valor determinat acciona un
mecanisme d’obertura d’uns contactes auxiliars . Aquestos
contactes no tenen capacitat per interrompre el c.poténcia i
actua associat a un contactor .

Per trotegir els motors trifasics ¢és interessant el rel¢ térmic
diferencial el qual detecta quan falla una de les fases que
provocaria un sobrescalfament rapid dels bobinatges .
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Observacio6 : El relé téermic quedara calibrat amb una intensitat una mica per damunt de
la intensitat nominal 1 no la d’arrencada .

Esquema arrencada directa d’un motor trifasic
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Esguema potencia

Esgquema control

Si volguessim aprofitar el relé termic diferencial per un motor monofasic fariem el

segiient arreglo :
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Esgquema poténcia

Esquama control
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Arrancada directa + Inversio de gir
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Esquema Poténcia Esquema de Control

Sempre que fem una arrencada del motor trifasic caldra que decidim si ho volem fer en
estrella o triangle o amb una combinaci6 de tots dos estrella-triangle

3~ 50 Hz 380 V 1~ 50 Hz 220V
o - L1 ]
L2 ' : FaF
L3 a5
T ols ) F2F796
Fel] 0] {1
S0A +--
12
y S1A b~
1 (3 |5 1 i3 |5 1 13 |5 14
KIM\-een Y AV W KaM\ v\
2 |4 s 2 |4 |6 2 la |s
T3 lag
K2M\ K1M
95 97 14 |44
1 13 s |
G
312 6
96 98
PE
X w Al .
M \u K1Mm
iy A2
MM
Circuit Poténcia Circuit Control

KIM, K2M : func. En estrella ; KI1M,K3M en triangle
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Control Complert Motor Tifassic
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Voltatges de Linia K3 Kl:Estrella+tDreta

Yig=UiVi Motor Triangle -Estrella K3 K2:Estrella+Esquerya

V=V W, 220380 ——— 220ftrifassics IxST,;KﬁT:'Tempol'ltza(lor

V=W U; Si ho fessin a 380V enTriangle VL=VF cremariem Bobinatge Kd4 K1:Triangle: Dreta

& K4,K2 :Triangle+Esquerra
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Circuit de Poténcia Clircuit de Control
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